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Bauteile

Teilegruppe A

A G @ [Ty T
BA12 x2 )
Schraube @ Beilagscheibe @\“ i) 19808187 Gewindestange
BA1 x1  3x10mm 3mm BA10 x2 3x65mm
19804159 19805756 Schraubzapfen
Schraube Sicherungsmutter 3x32mm
2mm
2,6x10 BA13 x4
E:;?”? o @m;—:——ﬂ zcgrzaubzapfen 51283 Einstellstiick
X6
Schneidschraube Olm Kugelkopf Tegoans xeamm Smm
BA3 xs 3x15mm smm (I \
50583 BA14 3
: X1 U-formige Achse
Schneidschraube 12595199 &
BA4 x3 3x12mm
19805629
Schneidschraube
BA5 x10  3x10mm .
50577 Schaumgummi-Klebeband
Schneidschraube IA.c:sschenkeI Achsschenkel 15x150mm
BA6 x1 Inks rechts
mias 2,6x10mm //
Teilegruppe B
B‘ @"'@1 BB4 Madenschraube
Qh \ BB11 Kegelrad
= = - s>t<)1575 3x3mm ] //L\\ 23 klegin
. 51008
. . BB8 ;

Schraube BBS  Beilagscheibe BB12  Kegelrad
BB1 x2 3x6mm 19805758 2mMm ] X2 groR
19805636

BB6 Plastik-Lager

(o Schraube g ~
BB2 x2 510 1)5)355015 1150 5813 Stern-Achse
19805868 x10mm 1

Schneidschraube G\“BB7 —
‘BQ:(\,?G;;"’ 3x12mm X2 Schraubzapfen A BRI
19805976 3 pe Schalter-
Schneidschraube
Abdeckung
BA5 x11 3x10mm M i}
50577 BA10
. x4 Schraubzapfen
Schneidschraube 16806786 3 35mm Imbusschlissel
BA6 x3 2,6x10mm
50575
i BA11 BB10
BB3 x4 Zc};;eldschraube :;305755 Schraubzapfen X1 Motor-Platte Fett 1x
50581 xtemm 3x22mm UL
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Bauteile

Teilegruppe C

(@)

[m Schneidschraube @I—‘mmm—n BC4 x2 19808201

BA5 3x10mm BC2 Vordere Feder
b0z X2

Vordere
19808202 Kolbenstange
L l @L BRI ) BC5 x2 19804466
BC1 BC3 . _
1);300072 Gummirohr goem Hintere Hintere Feder

Kolbenstange

Teilegruppe D
D&-®

[mh Schneidschraube

BA3 x2 3x15mm
50583

BA7 Beilagscheibe %D Achse 5?4 Rohr
50586 3mm 50594 *2 . 2x10mm 19805334 4x6mm

BD2  Sicherungsmutter % Federstift
x4 BD5 x1 5
19805557 4MM ' St 50956 mm

. Federstift

\ Plastik-Lager

Bea 8 BD6 X3 grog
10555015 1150

/

Schneidschraube Steckschlissel

BA5 xg  3x10mm ‘
so7 —=— (@= mmmmm

BD1 xs gaE:Chraube E'ﬁ" Schraubzapfen Nylonband Doppelklebeband (schwarz)
) xlamm 19805755  3x22mm 20x120mm

Benstigte Werkzeuge

Seiten-

Schraubenzieher - f
T schneider
(groR) <‘

Sekundenkleber

Schraubenzieher <—*—~

(klein)

= fxxm]|

Beim Zusammenbau kdnnen eine Feile,
ein weiches Tuch und ein Messschieber
hilfreich sein.

Pinzette

Schraubenzieher

Modellbau-
messer

‘ 5
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Bauteile

Teilegruppe P

Technische Daten kénnen im Zuge ohne Ankiindigungen gedndert werden.

Nicht verwenden.

D]
[ 1x Motor

1x Antennenrohr

1x Vorsicht-Sticker

PARTS X1
19116153

"“ Zahnréderbeutel BG3 x1
4 Differential-
BG1 x1 gehiuse

—] Vorgelege-Rad

2x Vorderreifen 2x Hinterreifen B
BG2 x4 4 xa
2x Vorderrad 2x Hinterrad Differential- St't"?r‘;d'
Abdeckung getriebe
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Bauteile

Erforderliche Zubehor

Tamiya FINESPEC 2.4G R/C System

Ein Lenkrad-Sender kann auch verwendet werden.

>

Tamiya Akkupack Karosserie

GroRe .
des Servos é rmﬁé temm

SAEC

[}

29mm >
!
- - =l
21mm > 48-50mm

Servos in StandartgroRe verwenden.
Kleinere Servos kdnnen nicht eingebaut werden.

N\ 4
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Zusammenbau

Teilegruppe A (Schritt 1-13)

1. Den Akku mit dem beigelieferten Ladegerat aufladen.

2. Schaumgummi-Klebeband an den gekennzeichneten Stellen auftragen

Schaumgummi-Klebeband

Schaumgummi-Klebeband

N 5
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3. Karosserie

Schneidschraube

BAS5 x3 3x10mm

4. Anbau der Vorderteil-Befestigung

P e AAVS VRN AD T I NCVEY TR S T
BUVET. TOMICIEVROT IR
EHITHBLETTIESL.

*Apply grease to scraw tip if the fit is

Schneidschraube
BA3 1  3x15mm

Schneidschraube
BA4 %3 3x12mm
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702 AT =0T \ 1y

Attaching front stays \ \ N
S M\
\
\\ N 3 / 1 Z\\ \
)

: S =l ’?’%\\ "\ M3
\E\ TN Y //‘ﬁ/'/. A \ "‘.'
UR A) \ (& S \ ‘

BA3 3x15m

/
BA4 3 12m




5. Servo-Saver

Schneidschraube
BAS %2 3x10mm

@ 5'97 Beilagscheibe 3mm

@ BA8 Sicherungsmutter
X2 2mm

Ejt- BA9 Kugelkopf
x2

5mm

e (M —Ft /=)
Servo saver
Servo-Saver

Lenkservo

Sicherstellen, dass das Servo mittig
befestigt wird.

__BAS 3x10m ?

/BA73---4.@L>
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6. Uberpriifung der RC-Anlage

_ 6 294X EO—IVADDF YT *CEBOTO Ry HIRORRRARE £<RATH S BB FEEL,

Checking R/C equipment *Rafor to the manual included with

Uberprifen der RC-Anlage *wwwmmmmm beachten.
Vérification de I'équipement R/C + Se référer au manual inclus avec I'équipment R/C.

*EFOMMF v 7L BT —FD_ 2=t SLFRREL TSI TTI SR,
*s«vo'mam ‘e‘nm."m pm it o =

vior dem n 3 bringen. ==
*S'assurer que ks servo est au neutre avant assemblage. 3 RRFROLGR (UTU—F

ST ST . ; SLEET. __%
an

B AFTULTUI =R AL FE  (T) PYLEROREIC
/7 LET,

Schraube
BA1 x1 3X10mm

Uii—Z (R ICLET,

R FTrEOELEY.
BT UFIORORERS
| BYET,

Vzevze [ / B AFTULTHA—NE
| Bl FoBiE
RECTEL

A QRFTUIRLA=
PUGEDES, 23>
TUHEHHY —HD)
Za—-FSQRTY.

Uberpriifung der RC-Anlage

1.  Batterie einlegen.

2.  Empfangerantenne
ausrollen

3. Voll aufgeladenen Akku
verbinden

4.  Sender einschalten

5. Empfanger einschalten

6.  Schalter fur Lenkservo
(Servo-Reverse)

| mAEvorLEY

Wie angegeben Servo in
Neutralstellung bringen.

7. Trimmhebel neutral stellen
8.  Lenkrad neutral stellen
9.  Servo in Neutralstellung
bringen
WOy) (44 . EBEWD
10. Nachdem der Servo-Saver 2w FEQY. EFE

angebracht ist, die RC- I FU-BRTLTS Ej @
Einheit ausschalten und die TET.

Stecker abziehen
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7. Lenkgestinge-Einbau

e ]
i Y i}

kgt S/

BA13 5m
(\@ 2x anfertigen
-

E:MS Einstellstlick
5mm
A
BA12
x2 Gewindestange
3x65mm

50mm

8. Lenkservo-Einbau

Attaching steering servo
Lenkservo-Einbau
RSN oS
direction
Schneidschraube
BAS x4 3x10mm

6 RFPULHY—FOMIHE

| e
b”

Spurstangen durch die Offnung in
der Karosserie flihren und dann
Servo anbauen.

l N T DTN T S V- E RS
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9. Unterer Befestigungsarm der Achse

( BA14 \

x1 U-formige
Achse

10. Befestigung des unteren Befestigungsarms der Achse

Attaching front lower arms.
. Befestigung des vorderen, unteren Armes FSYA N Y
Schneidschraube Fixation des triangies inférieurs avant \/@\K BY\ o=
BA3 x4  3x15mm e )

RGN

N .
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11. Oberer Befestigungsarm der Achse

02X P vIN-T—LOWY 1T
Attaching front upper arms
ng des vorderen, oberen Armes

@“ T Fixation des triangles supérieurs avant
RIRY A '\
*2 Schraubzapfen N

3x32mm

Vorderseite

S BA10 3x32m
BA10 3x32m
12. Vorderachsen
762 b o RO T . .
mmb& So anbringen, dass die W
arachasn Markierung nach oben

p——o Essieux avant ® zeigt.

BA11 BAT1 3x22m

x2 Schraubzapfen

3x22mm BAT1 3220,

i

BA15 x4

Achsenschenkel
(links)

BA16 x4

Achsenschenkel
(rechts)
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13. Vorderachsen-Einbau

11
x4 Schraubzapfen
3x22mm
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7O P2 A IO T
Attaching front axles
Vorderachsen-Einbau

12




Teilegruppe B (Schritt 14-24)

14. Differentialgetriebe

* Schneidschraube
BAB x3 2,6x10mm

Kegelrad klein

BB11 xa

'_, "
Kegelrad groRR

BB12 x2

\@, BB13 1

Sternachse

FIFYOMHPIAT
gmm‘:ﬁr BAG 2.6x10m -

Différential
BB11 P
JURERVET, BG2 ———___
i B .
! Einfetten. | Differential-
¢ \ Abdeckung
BB12 In die Rille driicken. — BB12
BG3 ——
Differential-
gehduse

15. Vorgelege-Rad Einbau

Achse
5x54mm
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NI E—FPDEIT
Attaching counter gear
m;’;ﬁbﬂ Sorgfaltig abschneiden.
intermédiaire *
Sorgfaltig BN

abschneiden. nent.

Al

: , BB8 s5xa5m
BB6 1150 BB6 150 m

13



16. Getriebegehause

e L e

Gearbox
Getriebegehause
Carter _—

Schneidschrauben
BAS x4 3x10mm

BB6 Metall-Lager
X2

17. Stirnradgetriebe

G
Spur gear
. Stimradgetriebe
§ BB6 Metall-Lager Couronne intermédiaire
x2
BG4
\ BB10
ﬂ ] Stirnradgetriebe |
BB8 x1
Achse
5x45mm.
BB10
X1 Motor-Platte

\‘ 14
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18. Motor-Einbau

@

Schraube
BB1 x2 3x6mm

o BB4 Madenschraube
“ 3x3mm

BB9 x1
Motorritzel

Motor-Position

Motorritzel-Einbau

Befestigen Sie das Ritzel
Diese Locher benutzen. entsprechend der
Abbildung.

lillustration.” sy —

Auf der flachen Seite des

. Imbus-
i Schaftes festziehen.

schlissel

19. Einbau der Getriebe-Abdeckung

Schneidschraube
BAS 3 3x10mm

®

§;§~7> ~J /4 7= S
Jn P (/%

BAS 3x10m

=0

N .
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20. Einbau der hinteren, unteren Lenkung

x2 Schraubzapfen
3x46mm

1

Uo7 —LOMY T

Attaching rear lower arms

Einbau der hinteren unteren Lenker
Fixation des triangles inférieurs arriére

21. Einbau der hinteren, oberen Lenkung

X2 Schraubzapfen
3x32mm

h Hochschule Niederrhein
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BA10 3x32mm

Beim Anbringen auf die passende
Verbindung achten.

16




22. Hinterachsen-Einbau

BB6 Metall-Lager

x2 Schraubzapfen
3x32mm

BA11

x2 Schraubzapfen
3x22mm

BA10 3x32m

U P22 DT
Altaching rear axles
Hinterachsen-Einbau

BA10 3x32m

% BA11 3x22m

B

23. Der Empfangerschalter wird nicht fest montiert, sondern nur so platziert, dass er trotz der

Karosserie, die in einem spateren Schritt angebracht wird, gut erreichbar ist.
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24. Getriebegehduse-Einbau

Schneidschraube
BA4 xz2 3x12mm

1

4 3x12mm

Schneidschraube , X

F Ry 2 ADWM){H7
Attaching gearbox

£33 ¥4
AN )
= '/}‘!:,73!3“1:-
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Teilegruppe C (Schritt 25)

25. StoRdampfer

s

o StoRdampfer - Jeweils 2x Hintere

Vordere Ol auftragen.
StoRdampfer w3

=

~@Y

O-Ring 3mm

g

@‘ Vordere

Kolbenstange

StoRdampfer

T {3

Ol auftragen.
Hintere
Kolbenstange
R

=%

Vorsicht!
Kolbenstange nicht beschadigen!

3mmOy 7 (R)
0O-ring (black)

e StoRdampfer mit Ol befiillen- Jeweils 2x
1.

1 KRRV ETIRES FMIVEANE T, EX Y

Kolbenstange herunterziehen und den
Zylinder mit Ol befiillen. Hierbei darauf
achten, dass sich keine Luftblasen bilden.

A=AV
Damper oil

2.Zz FEVDRBWIEEB L. ALY —ILEE

Mit der Dichtungskappe versiegeln. Die
vorderen StoRdampfer mit den griinen, die
hinteren mit den roten Kappen.

3.-’1‘)‘/4—4’-%?7”&LH)5AI»’(“7’=€71"§1
*po<WEF
TEET

Zylinder verschlieRen. *Move slowly.

Vorne
Dichtungskappe 3

@ (griin)

* Hinten
(5 Dichtungskappe

N\ (rot)
P
7 T Taschentuch
’ verwenden.

Vorderer )
StoRdampfer

e Feder anbringen

Vorne - Jeweils 2x Vordere Feder

Feder zum Anbringen
zusammendriicken.

h Hochschule Niederrhein
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Hinterer
StoRdampfer
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Teilegruppe D (Schritt 26-33)

26. Dampferstreben-Einbau

6 N

Attaching damper stays

Dampferstreben-Einbau
PaRschraube Fixation des )
BD1 x4 3x14mm d'amortisseurs Hinten

BD1 3x14m

Hinterer -
4 mpfer

Sto@dampferm

Vorne

BD1 3x14m
S

Hinterer
StoRdampfer

~ Vorderer
StoRdampfer

Vorderer
StoRdampfer

h Hochschule Niederrhein
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27. Einbau der StoRdampfer

'
-J

S\ —OmY it
Attaching dampers
. Einbau der Stodampfer
m Schneidschraube Fixation des amortisseurs
BA5S

*6 3x10mm

PaRschraube Vorne
BD1 x2 3x14mm
iiﬂ‘\_i
BA11
x2 Schraubzapfen
3x22mm Vorderer
Rohr StoBdampfer[d-

*2  Axemm

Uberpriifen Sie ob alle Teile
befestigt sind.

‘.g\v
:.;\‘

—

SN
Vorderer ~ — %‘)
o ;

StoBdémpfer:‘""

BD4 4xm"%

Hinten

DR
Re Hinterer
x StoRdampfer R
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28. Einbau der RC-Einheit

Motorkabel

Fahrregler Motor
‘ |

(+) rot, orange, — gelb
gelb

-

(-) schwarg,
blau '

Die Kabel fest zusammenstecken.

Empfangerkasten

h Hochschule Niederrhein
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RCADDHEMM

Attaching R/C unit

Einbau der RC-Einheit
Installation de I'ensemble R/C

Empfanger

AT e i
L 401

#Pas Antennenkabel

XDl durchfthren.

Empfanger-Schalter

ET.

Antennenkabel
durchfihren.

Empfanger

Elektronischer Fahrregler

Doppelklebeband

zusammenbinden.

Lenkservo

Verbi

ndung siehe links
gauche. A

e Kabel mit Nylonband




29. O-Ringe Uber die gedruckten Reifen ziehen.

30. Einbau der Reifen

FA—ILDE T

Attaching wheels BB6nso BD24m
Einbau der Rader |
Fixation des roues e N\ |

e
@ BD2 Sicherungsmutter \-‘\f TN
w5/ Y Amm = ’\_\ﬁ"\
NI
Metall-Lager \Q\‘ et
R

:BDS Achse
%2 2x10mm

Vorderrad

Hinterrad
(entspricht nicht
genau der Abbildung) G

Vorderrad

Hinterrad
(entspricht nicht
genau der Abbildung)

BB6 1150

BD3 zx10m

Anziehen, bis Gewinde aus
Nylon-Sicherungsteil schaut.

Vorsicht Sticker

B3 BD3 2x10m Steckschliissel =~ ’lj]] ﬁ
- —

N .
. Hochschule Niederrhein

University of Applied Sciences



31. Einlegen des Akkupacks

ETRI T -0
Instaliing battery pack
Einlegen des Akkupacks
Instaliation du pack d'accus

BDS .
x1 Federstift

7mm Akkupack

Akkustecker abziehen, wenn
das Auto nicht in Betreib ist!
Bleibt der Akku angeschlossen,

kann eine geringe Bewegung ‘

des Fahrzeugs zum Davonfahren
des Autos fihren.

Transponder-Halterung

Karosserie .

#1
#1 .

- Transponder: i
#g Halterung sur

7,5mm Lécher
bohren.

8,5mm Locher
bohren.

. Biegen.

h Hochschule Niederrhein
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32. Spoiler-Einbau

wing

Schneidschraube Fixation de l'aileron
BA3 %2 3x15mm

o TR
Attaching wi

Spoiler

M Schneidschraube

BAS xz 3x10mm |

33. Aufsetzen der Karosserie

K7 omtsy
Attaching

E=m BDS x3 Fixation de la carrosserie

Federstift (groR) Karosserie
|

|

N

@5 PDHE—LN— SRR \
WHRMTT, FODN L0, l

rorhaomigidinty OXF 1, VAV IDRHATIE 7 MARE TR FEX L,

Fm AR = DT F LR, ,  @Refer 1o body parts instructions for assembling body.
die der Karosserie die Anleltung zu den Karosseristellen beachten.
wmmm o (\ wﬂuih dlh‘e-mnﬁmh-:th&

h Hochschule Niederrhein
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